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1. WSTEP
1.1
1.2.Przedmiot ST
a) Przedmiotem niniejszej STa swymagania dotyce wykonania i odbioru
robdét w zakresie instalacji elektrycznych, ktorestam wykonane dla
Typowego Obiektu Budowlanego Toalety Wolnostojacej Na Obszarze
Miejsca Obstugi Podrdznych kat.l.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetaygdontraktowy w zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot olafych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej $bejmup wszystkie czynn&ei umazliwiajace i
majce na celu wykonanie robot wymienionych w punkcievt zakresie zgodnym z
Projektem Wykonawczym.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z odpowiednimi normami i przepisami.
W zakresie niniejszej specyfikacy sne nasfpujace:

1.4.1 Oprawa oswietleniowa - urzadzenie staace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania
strumienia swietlnego wysytanego przezrodio swiatla, zawierajce wszystkie
niezlzdne detale do przymocowania i pctenia z instalagjelektryczn.

1.4.20bwod instalacji elektrycznej — zespot elementow instalacji elektrycznej
odpowiednio peiczonych ze sab przewodami elektrycznymi i poednio lub
bezpdrednio zezrédtem energii oraz chronionych przed pegzetiami wspolnym
zabezpieczeniem. Sktadag st przewodow kdacych pod napgiciem, przewoddow
ochronnych oraz zwranych z nimi urgdzer rozdzielczych i sterowniczych wraz z
wyposaeniem dodatkowym.

1.4.30bwad instalacji elektrycznej odbiorczy— kancowy odcinek instalacji

elektrycznej od tablicy bezpiecavilkej do odbiornika /opraw
éwietleniowych, wentylatora/.

1.4.4Tablica bezpiecznikowa— urzdzenie przycienne lub wiakowe stiace do

zasilania  obwodow elektrycznycleystvania, wykonania zabezpietze
nadmiarowo- gdowych i r&znicowopiudowych.

1.4.5Przygotowanie podtaa - zespoét czynneci wykonywanych przed zamocowaniem

osprgu instalacyjnego, uazizenia elektrycznego, odbiornika energii elektrygzn
uktadaniem kabli i przewodow m@gy na celu zapewnienie rmavosci ich
zamocowania zgodnie z dokumenacj



Do prac przygotowawczych zalicza sastpujace grupy CzZynrii:

- wiercenie i przebijanie otworéw przelotowych i nisglotowych,
- kucie bruzd i wek,
- o0sadzanie kotkdw w podta, w tym ich wstrzeliwanie,

- monta uchwytoéw do rur i przewodow,

- monta konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, ifesta wiagzkowych,
- monta korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,
- 0czyszczenie podia - przygotowanie do klejenia.

1.5. Ogodlne wymagania dotygee robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows, Specyfikaci Techniczia i poleceniami nadzoru
inwestorskiego i autorskiego.

1.6. Dokumentacja rob6t montawych

Dokumentagj rob6t montaowych elementdw instalacji elektrycznej stanpwi

- projekt wykonawczy w zakresie wynilkaym z rozporzdzenia Ministra Infrastruktury z
02.09.2004 r. w sprawie szczegotowego zakresumyfatokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robatdowlanych oraz programu
funkcjonalno-aytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, p6z. 2072 znidanU. z 2005 r. Nr 75,poz.
664),

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rol@liatoryjne w przypadku zamoéwuie
publicznych), spordzone zgodnie z rozpaidzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
02.09.2004 r. w sprawie szczegotowego zakresumyfatokumentaciji projektowej, spe-
cyfikacji technicznych wykonania i odbioru robétdmwlanych oraz programu funkcjo-
nalno-uytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, p6z. 2072 znikem U. z 2005 r. Nr 75,
p0z. 664),

- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozpdezniem Ministra Infrastruktury z dnia 26
czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, maniaozbidrki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawieragego dane dotyaze bezpieczestwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, p0z. 953 ziéjszymi zmianami),

- dokumentywiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lulnfkowego
zastosowaniaaytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustamvl6 kwietnia 2004 r. o
wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, @&41), karty techniczne wyrobow lub
zalecenia producentow dotyce stosowania wyrobow,

- protokoty odbioréw cgsciowych, kacowych oraz robot zanikgjych i ulegajcych za kryciu
z zahczonymi protokotami z bad&ontrolnych,

- dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkistdwy Prawo budowlane z dnia 7 lipca
1994 r. - Dz. Uz2003 r. Nr 207, pdz. 2016 z poejszymi zmianami).

1.7. Nazwy i kody robot olgtych zamowieniem

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

2. MATERIALY



Wykonawca jest zobowzany dostarcaymateriaty zgodnie z wymaganiami
dokumentaciji projektowej i ST. Wykonawca powiniesrgormowa nadzor
inwestorski o proponowanycmédtach otrzymania wyrobow przed rozpeciem ich
dostawy.

Wszystkie przewidziane do zastosowania wyroby wiposiadé dopuszczenie do
stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do stosowania w budownictwiezave® wyroby posiadajce:

- aprobaty techniczne, certyfikaty na znak bezpestava, certyfikaty i deklaracje
zgodndci z normy lub aprobat techniczia — do dnia okrdonego w tych
dokumentach

- oznakowanie CE , lub znakiem budowlanym B — zg@drobowazujacymi
przepisami

- wydary przez producenta deklaraggodndgci z dokumentami odniesienia.

3. SPRAT

Roboty mana wykonywa przy wyciu dowolnego spkgu przewidzianego do danego
rodzaju robot. Nie wolnoaywaé narzdzi uszkodzonych oraz nie odpowiagajch
aktualnym normom przedmiotowym.

4. TRANSPORT

Materiaty i sprzt mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu, jednak w
sposOb zabezpiecaay przed ich uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Wymagania organizacyjne
Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt orgagjizdnarmonogram robot
uwzgkdniajacy wszystkie warunki ich wykonania.
Wykonanie robot mie by¢ przeprowadzone tylko przez wykonawmosiadajicego
niezkedne uprawnienia do wykonywania robo6t elektrycznych.

Uktadanie przewodow

5.2.1 Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebéelgezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna kiy przejrzysta, prosta i degina dla prawidtowej
konserwacji oraz remontéw. Wskazane jest by pegghla w liniach poziomych i
pionowych rownolegtych décian budynku

5.2.2 Uktadanie przewodow pod tynkiem

5.3.

Wykonanie instalacji p/t wymagabedzie ul@enia przewodow i zainstalowania
osprztu przed wykonaniem tynkowania. W przypadku wykeagia instalacji na
istniepcych scianach niezédne kedzie wykucie odpowiednich bruzd pod przewody i
slepych wrek pod osprzt oraz ich zatynkowanie. Przed tynkowaniemnde
przewodow naley ukryé w puszce, a puszki zabezpie€zgrzed zatynkowaniem.
Warstwa tynku powinna méegruba¢ co najmniej 5 mm.

Monta opraw dwietleniowych



5.4.

5.5

Oprawy gwietleniowe naley montowa na stropie luBcianie w miejscach
przedstawionych w dokumentaciji, w sposob zgodmgsirukch montau podamn

przez wytwére. Po przykeceniu oprawy naley wprowadzé do niej przewaod
kabelkowy, wykoné uszczelnienie na fabrycznie zamontowanym dtawittakiona
pofaczen do listwy zaciskowej wewgirz oprawy. Przewdd kabelkowy powinien ihie
powtoke ucieta rowno z wewntrzng scianka obudowy oprawy. Po dodezeniu dtawic
uszczelni je dodatkowo.

Monta tablic bezpiecznikowych
Montaz tablic bezpiecznikowych do podia naley wykona wedtug instrukcji
montau dostarczonej przez producenta.
W tablicach zamontowaaparaty elektryczne wg dokumentacji, o styki
aparatow z konserwantow, wykd@rnaolaczenia wewgtrzne pomgdzy
poszczegolnymi aparatami. Przewody obwodow elekirych wprowad#zi do tablicy
po wykonaniu otworoéw w gérnej ¢xi obudowy i odizolowa koncéwki na dtugéci
zapewniajcej prawidtowe przyczenie. Przewody fazowe wprowaélbezpdrednio
do aparatow, przewody ochronne na lisRE, a przewody neutralne na listwy N
montowane za wytznikami r@nicowopadowymi. Przewody powinny lgyutozone
swobodnie — nie powinny Byaraone na naag i dodatkowe nageenia.
Montaz osprzitu
Osprzt nalezy montowa na wysokéci od posadzki:
- faczniki - 140 cm
- gniazdka — 140 cm — w pomieszczeniach ,mokrych”

- 90-110 cm — w pom. biurowych, zabiegowych, gatach lekarskich

- 30 cm — na korytarzach
Stosowa osprzt podtynkowy.
Osprzt naleey mocowa w puszkach instalacyjnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.

6.2.

Zakres badekontrolnych obejmuje:

- stwierdzenie kwalifikacji wykonawcy;

- stwierdzenie posiadania przez wykonawiadectw dopuszczagych dany wyréb

do stosowania w budownictwie;

- stwierdzenie wkciwej jakasci materiatdw na podstawie atestow producenta;

- wizualra ocere wykonanych czynriei;

Po wykonaniu robét nate wykona badania i pomiary:

- sprawdzenie ggtosci zyt przewodow;

- pomiar rezystancji izolacji;

- sprawdzenie skuteczém ochrony przeciwpotaniowe]

Wszystkie wyniki bad&i pomiaréw naley zamigci¢ w protokotach.
Ponadto naley wykona sprawdzenia odbiorcze sklaglzg s¢ z ogkdzin czsciowych i
k0ncowych polegajcych na kontroli:

zgodndci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze starfiaktycznym,

- zgodndci polaczer z podanymi w dokumentacji powykonawczej,
- sprawdzenie ggtosci wszelkich przewodow wygbujacych w danej instalaciji,

- poprawndci wykonania i zabezpieczenia patenr srubowych instalacji elektrycznej
potwierdzonych protokotem przez wykonawaontau,

- poprawndci wykonania montau sprzitu instalacyjnego, uadze i odbiornikdw energii



8.1.

elektrycznej,
poprawndci zamontowania i dokonanej kompletacji oprawietleniowych

7. ODBIOR ROBOT
7.1.  Zakres odbiorow:
- odbior materiatéw
- odbidr wykonanych rob6t na podstawie:
- stwierdzenia zgodrici zakresu z dokumentacj
- oceny wizualnej
- oceny badai pomiarow na podstawie protokotow

8. PODSTAWA PLATNGSCI
Zasady rozliczenia i ptatdoi
Rozliczenie rob6t montawych instalacji elektrycznych me by dokonane jednorazowo

po wykonaniu petnego zakresu roboét i icm&owym odbiorze lub etapami oktenymi
w umowie, po dokonaniu odbiorowegziowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy paaizy zamawiajcym a wykonawg nasgpuje po do-
konaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstaw rozliczenia oraz ptatrigi wykonanego i odebranego zakresu robét stanowi
wartas¢ tych robot obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jeckmsi/ch i ilosci robot
zaakceptowanych przez zamaw@@ggo lub

- ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za omny zakres robot.
Ceny jednostkowe wykonania, robot instalacji elgtnych lub kwoty ryczattowe obej-

mujace roboty instalacyjne uwzglniaja rowniez:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie do stanowiska roboczego materiatGwedma i sprztu,

- obstug sprztu nie posiadarego etatowej obstugi,

- ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkichtmwan przestawnych unidiwiajacych
wykonanie robot na wysoka do 4 m (jéli taka konieczn&t wyskpuje),

- usungcie wad i usterek oraz naprawienie uszkagrmwstatych w czasie robot,

- uporzdkowanie miejsca wykonywania robot,

- usungcie pozostatéci, resztek i odpadow materiatow w sposob podaspecyfikacii
technicznej szczegotowej,

- likwidacje stanowiska roboczego.



